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LOOK-UP RCC DEVICE

탈착기구부

QC-1은 정밀 전 장치, 정밀 기계의 조립, 의료제품 및 식료품 
이송등 다양한 용도의 경하중 로봇(light load robot) 엔드 
이펙터(end-e�ector)의 자동교환장치 입니다.

주요사양 (Specifications)

가한중량(정격부하)
위치 재현 정도

체결력 (공기압 0.49MPa시)
재질 프레임 알루미늄 합금

스테인레스 강
외형사이즈(체결시)
제품중량(본체부)

착탈 작동 공기압

허용온도•습도범위  (결로없음)

전기 신호 연결체계 
정압(Positive) 포트
진공(Negative) 포트

3A x 10핀 (납땜 단자)

FANUC사의 “겐코츠 로봇(Genkotsu Robot)”에 사용할 수 있는 QC1

FANUC사의 겐코츠 로봇 1M-1iA 인터페이스 플랜지는 PCD20이므로 
QC-1를 신규 또는 기존 어플리케이션에 사용할 수 있습니다.

접촉하지 않고 끌어 올리는 방식(Lock without touching)
마스터 플레이트(Master Plate)는 툴 플레이트(Tool 
Plate)와의 사이에 간격이 있어도 (직접 접촉하지 
않아도) 결합이 가능합니다.

탁월한 기계적 결합 안전장치(분리낙하방지) 
메커니즘(fail-safe locking mechanism)
BL사의 특별한 착/탈 메커니즘은 에어 압력 공급이 
중단되어도 마스터 플레이트와 툴플레이트가 
분리되지 않는 기계식 안전장치(낙하방지기능)을 
가지고 있습니다.

옵션 없음
전기 신호     3A x 10 (납땜 단자)

정압(Positive) 포트
진공(Negative) 포트

(주) QC-1에 4가지 옵션을 설치할 수 있습니다 (A2와 B2 옵션은 A1과 B1 옵션을 사용하는 경우에만 사용할 수 있습니다).

외형치수도 (Main Body Dimensions)

■ 전기신호 접점블럭 (Contact block)

3Ax10핀 납땜단자(solder terminal)

 ■ 공기압포트 접점블럭 (Contact block)

정압용(positive pressure) M3x2 진공용(Negative pressure) M3x2

상세한 각종 옵션에 대해서는 당사에 문의를 하여 주십시오.

※1 결합력은 명시된 반복 정밀도를 달성하는 힘입니다. 분리를 하기 위한 작동 에어를 공급하거나 충돌로 인하여 기구물이 손상되지 않는 한 Quick Change의 결합이 유지됩니다. . 
※2 공압 포트 블록 ‘P’ 2개 추가 요청은 BL Autotec사와 상의한후 주문 바랍니다.

동작허용 모멘트

탈착 메커니즘

※2


