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LOOK-UP RCC DEVICE

The BL QUICK-CHANGE Model Light-5A는 전기·전자부품 및 정밀부품 등의 조립, 핸들링을 
중심으로 한 저부하용 로봇의 END-E�ector 자동교환장치로서 개발되었습니다.
핸드·워크의 중량이 경량임에도 마스터플레이트(Master Plate)와 툴 플레이트(Tool Plate)의 
분리를 강제적으로 하는 Self-Separating 구조를 채택 하였습니다. 또한 샤프트 타입을 
로봇에 부착하는 것은 옵션으로써 로봇 어댑터를 갖추고 있습니다.

Self-Separating 구조
탈 동작시에 있어서 마스터플레이트(Master Plate)의 피스톤이
툴 플레이트(Tool Plate)를 강제적으로 분리하는 방식을 채택.

접촉하지 않고 끌어 올리는 방식(Lock without touching)
착 동작시에 있어서 마스터플레이트(Master Plate)와 툴 플레이트(Tool 
Plate)를 접촉하지 않고 끌어 올리는 방식으로 위치 오차를 흡수

탁월한 기계적 결합 안전장치(분리낙하방지) 
메커니즘(fail-safe locking mechanism)
BL사의 특별한 착/탈 메커니즘은 에어 압력 공급이 중단되어도 
마스터플레이트(Master Plate)와 툴플레이트가 분리되지 않는 
기계식 안전장치(낙하방지기능)을 가지고 있습니다.

(주의): 티칭을 위한 마스터 플레이트(Master Plate)와 툴 플레이트(Tool Plate)의 사이 최소 
허용오차와 툴 플레이트와 툴 거치대의 사이 간격은 56쪽 참조하십시오.

주요사양 (Speci�cations)
본체 (Main Body)
가한중량(정격하중)
위치 재현 정도

동작허용 모멘트

체결력 (공기압 0.49MPa시)※1

재질
스테인레스 강

알루미늄 합금 (착탈 기구부 스테인레스 동일)
외형 치수(체결시)

제품중량 (본체부)

탈착 메커니즘

착탈 작동압력

허용온도•습도범위  (결로없음)

유틸리티 공기압포트

옵션 (Option)

전기신호

Probe contact 방식

(납땜단자)

(납땜단자)

(납땜단자)

(리드선 1m)

로봇 어댑터(샤프트 타입)
샤프트 직경8,9,10,11

모델 표시 방법 (Light-5A Ordering Information)

전기신호 없음

전기 신호 3Ax10(납땜단자)
전기 신호 3Ax20(납땜단자)

전기 신호 3Ax30(납땜단자)
전기 신호 3Ax10(리드선 1m)

전기 신호 3Ax20(리드선 1m)

로보트어뎁터 없음

로보트어탭터(샤프트타입)

Note: OO에는 샤프트직경을 기입하여 주십시오.
(φ8m의 경우08, φ16mm의 경우 16.)

H20L
3A×20 1m 리드선
(with 1m lead wires)


